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Regra da mão direita (polegar)
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Produto Vetorial

Sempre colocar as 
origens dos dois vetores 

no mesmo ponto.

α Ângulo entre A e B 
deve ser até 180º.
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Momento de uma Força em relação a um ponto (ou Torque)
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Regra da mão direita

Perpendicular aos vetores r e F
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α (menor ângulo entre r e F,
colocando a origem dos
dois no mesmo ponto)

Braço de alavanca
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Vetor-posição
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Cinemática Vetorial
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Vetor posição

Vetor deslocamento

Velocidade média vetorial
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A direção e o sentido do vetor v são definidos pelo vetor Δr.
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Movimento Circular
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Representação do vetor velocidade angular
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A direção e o sentido do vetor velocidade 
angular são dados pela regra da mão direita.

Representação de um 
vetor saindo do plano

Representação de um 
vetor entrando no plano



Movimento Circular
Representação do vetor velocidade tangencial
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• Direção e sentido → Regra da mão direita



Movimento Circular
Representação do vetor aceleração angular
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A direção e o sentido do vetor γ são definidos pelo vetor Δω.

O módulo do vetor γ →
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Movimento Circular
Representação do vetor aceleração angular
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A direção e o sentido do vetor γ são definidos pelo vetor Δω.

O módulo do vetor γ →
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Atividades de fixação

• Para entender e praticar o Produto Vetorial, é de fundamental importância 
assistir aos seguintes vídeos:

1.Produto vetorial: 
https://www.youtube.com/watch?v=jkFYAUEIo-k

2.Regra da mão direita (exemplos): 
https://www.youtube.com/watch?v=6M3Nhz2g1OE


